
샤프트형 토크미터 UTM/UTMⅡ의 특징

· 1/10000 의 분해능과 탁월한 제로점 안정성 실현
· 기기 내장이 쉬운 소형 경량 디자인
· 안심 허용 과부하 500%
· 슬립링리스로 유지보수가 필요하지 않음

초소형 , 고정밀 , 앰프가 내장된 회전 토크 미터의 결정판

UTMⅢ 추가 기능

UTMⅢ와 UTMⅡ의 차이

UTMⅢ UTMⅡ

응답성 5 kHz
( 샘플링 주파수 : 20 kHz)

1 kHz
( 샘플링 주파수 : 6 kHz)

출력 범위 ±10 V 부하저항 5 kΩ 이상 ±5 V 부하저항 2 kΩ 이상

디지털 출력 RS-485 기능 없음

디지털 제로 센서에 내장 기능 없음

가변 로우 패스 필터 센서에 내장 기능 없음

정격 2 Nm 이하의 케이스 깊이 32 mm 40 mm

케이블 배출구 상부 측면

U
T

M
U

T
F

U
T

M

1



UTMⅢ 회전 토크미터
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토크 모니터 사양 일람표

● 표준
○ 옵션

주 1 : UTM Ⅲ 전용

주 2 : 터치 패널로부터의 설정도 가능

주 3 : 유니펄스 홈페이지에서 다운로드 가능

주요 사양 TM320 TM380 TC80
-CCL

TC80
-D3V

TC80
-EIP TM301 TM400 TM700 TM500 TM201

토크용 전압 입력 (V)
10 ● ● ● ● ●

5 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

엔코더 입력
각도 ● ●

저속 회전수 ●

각도 + 저속 회전수 ● ● ● ●

A/D 변환속도 
(회 /sec)

300 ● ●

4000 ●

16000 ● ● ● ● ●

20000 ● ●

아날로그필터
(Hz) (-6 dB/oct.)

OFF ●

3 ● ●

10 ● ●

30 ● ● ● ● ●

100 ● ● ●

300 ● ● ● ● ●

1 k ● ● ● ●

3 k ● ●

10 k ● ●

30 k ● ●

디지털필터 (LPF)
3 Hz ～ 1 kHz, PASS ● ● ●

1 Hz ～ 1 kHz, PASS ● ●

OFF, 1 ～ 30 Hz ●

디지털 필터 (HPF)
3 Hz ～ 1 kHz, PASS ●

1 Hz ～ 1 kHz, PASS ● ●

디지털 필터 ( 이동 평균 횟수 ) 토크
OFF, 2 ～ 300 ● ●

OFF, 2 ～ 999 ● ● ● ● ● ● ● ●

디지털 필터(이동 평균 횟수) 회전 속도
OFF, 2 ～ 300 ● ●

OFF, 2 ～ 999 ● ● ● ● ● ●

디지털 필터 ( 이동 평균 횟수 ) 각도
OFF, 2 ～ 300 ●

OFF, 2 ～ 999 ● ● ● ● ● ●

전원 전압 (V)

AC 100 ～ 240 ●

AC 100 ～ 240(AC 어댑터) ● ●

DC 24 ● ● ● ● ● ● ●

내장 이차 전지 ●

상하한비교   (   ) 은 종목수 ●（1） ●（1） ●（1） ●（1） ●（1） ●（1） ●（1） ●（1） ●（16） ●（1）
동력 표시 ● ● ● ● ● ●

인터페이스

SIF ● ● ● ●

232 ○ ○ ○ ●

485 ●주 1 ●주 1 ● ● ●

BCO ○ ○ ○

D3V ○ ○ ● ○ ○

DAV ○ ○ ○

DAI ○ ○ ○

CCL ●

EIP ●

USB ○ ○ ● ● ● ○ ● ● ●

SD 카드 슬롯 ○

홀드 동작

샘플 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

피크 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

바텀 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

P-P ● ● ● ● ● ● ● ● ●

평균값 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

극대치 ●

극소치 ●

변곡점 ●

종점 변위 ●

피크 ( 각도 ) ● ● ● ●

피크 ( 각도 + 토크 ) ● ● ● ● ●

5 구간 멀티홀드 ●

검출구간 ( 외부구간신호 ) ● ● ● ● ●주 2

검출 구간 
( 외부 트리거 신호 + 시간 )

● ● ● ●

검출구간 ( 시작레벨 + 시간 ) ● ● ● ●

검출구간 ( 시작레벨 + 종료레벨 ) ● ● ● ● ●

파형 비교 ●

CE 인증 ● ● ● ● ● ● ● ● ●

RoHS2 지령 ● ● ● ● ● ● ● ● ● ●

전용 PC 소프트웨어 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3 ●주 3
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UCM/UCS/UCD 카플링
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금지 사항

・본체를 고정하지 않는 경우는 , 올덤 카플링을 절대로 사용하지 마십시오 .

　UTM Ⅲ /UTM Ⅱ 본체가 축에서 벗어나 부상이나 파손 등 뜻밖의 사고로 이어질 가능성이 있습니다 .　

・더블 디스크 타입이나 슬릿 타입의 카플링을 , 케이스를 고정하지 않은 UTM Ⅲ /UTM Ⅱ의 양단에 설치하지 마십시오 .

   공진이 발생하여 예상치 못한 과부하가 발생하거나 파손될 수 있습니다 .

・Load 측에 리지드 카플링을 설치하는 경우에는 , 케이스를 고정하지 않고 Drive 측에 더블 카플링을 장착하십시오 .

・케이스를 고정하는 경우에는 , 양쪽에 더블 카플링을 설치하십시오 .

고속 회전에서의 사용시 주의사항

미스 얼라인먼트로 인해 발생하는 측정 오차에 대하여

UTM Ⅲ /UTM Ⅱ를 고속회전으로 사용할 경우 미스 얼라인먼트 조정과 함께 회전 밸런스 조정도 필요합니다 . 회전 밸런스가 맞지

않은 상태에서 축을 고속 회전시키면 공진에 의해 UTM Ⅲ /UTM Ⅱ 본체 등이 이상 진동해 파손되는 경우가 있습니다 . 서서히

회전 속도를 높이면서 균형을 수정하면서 주의 깊게 작업을 권장합니다 . 고속 회전으로 사용하는 경우에는 키홈이 없는 타입을 

권장합니다 .

편각 · 편심이 있는 상태에서 카플링을 연결하면 UTM Ⅲ /UTM Ⅱ 축에 하중이 더해집니다 . 측정값에 오차가 발생하는 원인이

되므로 카플링 허용 범위 내에서도 UTM Ⅲ /UTM Ⅱ 장착 시 미스 얼라인먼트는 가능한 작게 유지해 주십시오 . 또 접속한 모터나

기어의 축에 엔드 플레이 ( 축 방향의 플레이 ) 가 존재하는 경우 , 회전중에 진동이 발생하는 경우나 축이 한 방향으로 밀려오는 

하중 ( 스러스트 하중 ) 이 발생하는 경우가 있습니다 . 스러스트 하중은 측정치에 오차가 발생하는 원인이 되기도 합니다 . 엔드 

플레이를 허용할 수 있는 카플링을 선정하는 동시에 , 축 방향에 가해지는 힘이 측정값에 영향을 미치는지 사전에 확인하십시오 .

엔코더 옵션을 사용하는 경우 등 UTM Ⅲ /UTM Ⅱ의 함체를 고정하여 사용할 때는 더블디스크 타입 등의 편심과 편각을 모두

허용하는 카플링을 이용하여 접속해 주십시오 . 케이스를 고정한 상태에서 싱글 디스크 타입의 카플링을 사용하지 마십시오 . 큰 편심 

반사 힘이 축으로 전달되어 측정 오차가 발생할 뿐만 아니라 UTM Ⅲ /UTM Ⅱ 본체의 수명 저하 또는 파손의 원인이 됩니다 .

형식 구성

＜케이스를 고정하는 경우 카플링 설치 방법 (UCD) ＞

UCM15-3*5G
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카플링 적합표

UTM /UTM

UTM -10000Nm, UTM -10000Nm

TYPE TYPE
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사양

외형 치수　UCM15 ~ 56, UCS15 ～ 39
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외형 치수　UCM65B, 80B, 90B

J

J J

J J

TYPE

TYPE
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외형 치수　UCM125B, 155B, 200B

외형 치수　UCM260

J

J J

J J

TYPE

UTM
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J

TYPE

TYPE

J J

J J

외형 치수　UCD15 ~ 56

외형 치수　UCD65B, 80B, 90B
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외형 치수　UCD125B

J
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UTM /UTM

UTM /UTM

UCSP 04 S - 20*20 M

◯ 

UCSP
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UTM

UTMⅢ 로터리 엔코더 부속 케이블

UTMⅢ 부속 케이블
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토크 미터 관련 용어
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이용 시 주의사항
설치 시 오버로드

한쪽을 고정한 

상태로 설치할 경우 

의도치 않은 토크가 

걸려 오버로드 될 수 

있습니다.

특히 저용량 기종은 

주의하시기 바랍니다.

물 등의 침입이나 결로

축을 전달받아 물 등이 침투하지 

않도록 주의하십시오.

본체가 결로하는 환경에서의 

사용은 피해주십시오.

공진에 의한 오버로드

회전 진동이 있는 기기를 

연결하는 경우 공진에 의해 축 

토크가 오버로드 될 수 있으므로 

주의하십시오.

축 가공

축 가공은 절대 하지 마십시오.

UTMⅢ/UTMⅡ의 축에는 센싱 

기능이 있습니다.

UTM 시리즈 블록 다이어그램
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UTM

UTM

UTM

애플리케이션 리포트①
< 베어링 기동 토크 측정 >

애플리케이션 리포트②
< 복합기 롤러 토크 측정 >
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애플리케이션 리포트③
< 모터의 코깅 토크 측정 >

애플리케이션 리포트④
< 노이즈가 많은 환경에서의 측정 >

UTM

TM380

UTM

UTM

TM380

PLC
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응용 프로그램 예
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