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3 기술사양 

Analog  A/D   Unit 

 0.3 uV/D

  0.0 ~ 2.0 mV/V 

  5 Vdc

   3.2 mV/V

    : 10  
 : 10 PPM /  

  0.6 uV  

  10 M  

A/D  ∆  

A/D  2,000,000 (21 bits) Count 

A/D  200 Times/sec

 0.01 % FS 

Digital  

Display 4.3” Graphic LCD

Key  9 ,  10  

1   1, 2, 5, 10, 20, 50 

  “-“ minus  

    

 , , , / , ,  
, , / , ,  

Loadcell 

Impedance(complete bridge) > 80  

Connection 4 or 6 wires 

Loadcell power supply 5  5 % Vdc 

Communication 

RS232 2  

RS422/485  

Baud rate 9600 ~ 115200 BPS 
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Logical inputs Unit 

Numbers 8

type Optocoupler

Low level voltage 0 ~ 3 Vdc 

Higi level voltage 9 ~ 24 Vdc 

Current at high level 10 mA @ 24 V mA 

Insulation voltage 2500 Vrms 

Logical outputs 

Numbers 8

type Opto electronic Relay

Max current @ 40  0.35 A

Max voltage in open state 2  

Insulation voltage 2500 Vrms 

Legal for use metrological characteristics 

Class III or IIII
Minimum voltage division per 

verification scale division 0.5 uV

Maximum voltage for weighing 
range 39 mV

  

  100 ~ 240 Vac 

  195(W) * 189(D) * 98(H) mm 

  -10 ~ 40  

   1.8 kg 

  2A L250V 

  20 W
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Analog Out 0~10V, 0~24mA 

BCD Out BCD Code 

BCD In 

Relay I/O 

Ethernet
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4 Overview 
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5 외형 사양 
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5-1 Display 설명 
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5-2 키 사용법 설정 
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5-3 Rear Panel)
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6 로드셀 연결 방법 
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7 무게 설정(Calibration) 모드 
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8 봉인 방법 (Sealing) 
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9 테스트(Test) 모드 
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10 설정(Set) 모드 

M-2100 : 일반 설정 (M-2102 ~ M-2114) 

M-2200 : 장치 설정 (M-2201 ~ M-2206) 

M-2300 : 통신 설정 (M-2301 ~ M-2317) 

M-2400 : 프린트 설정 (M-2401 ~ M-2409) 

M-2500 : 배출 설정 (M-2501 ~ M-2514) 

M-2600 : 시스템 설정 (M-2601 ~ M-2608) 

M-2700 : 네트워크 설정 (M-2701 ~ M-2705) 
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구분 Menu SubMenu

M-2100. 일반 설정 

M-2102 AD 변환속도  

M-2103 디지털필터 버퍼
M-2104 디지털필터 레벨
M-2105 무게 안정 범위
M-2106 자동 영점 범위
M-2107 영점키 동작 범위
M-2108 키 사용 조건
M-2109 과중량 체크 범위
M-2110 전면키 잠금 설정
M-2111 F1 key 설정 
M-2112 F2 key 설정 

M-2113 F3 key 설정 

M-2114 영점부근(Relay, Print) 설정 
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구분 Menu SubMenu

M-2200. 장치 설정 

M-2201 설정값 초기화
M-2202 날짜 설정
M-2203 시간 설정
M-2204 패스워드 설정
M-2205 USB Back up 
M-2206 LCD 밝기 설정 

구분 Menu SubMenu

M-2300. 통신 설정 

M-2301 장비번호

M-2302 Data 출력 Time 
M-2303 Com1 Port Setting 
M-2304 Com1 통신 속도 
M-2305 Com1 출려값 설정 
M-2306 Com1 출력 포맷 
M-2307 Com1 통신 방법 
M-2308 Com2 Port Setting 
M-2309 Com2 통신 속도 
M-2310 Com2 출려값 설정 
M-2311 Com2 출력 포맷 
M-2312 Com2 통신 방법 
M-2313 RS485 Port Setting 
M-2314 RS485 통신 속도 
M-2315 RS485 출려값 설정 
M-2316 RS485 출력 포맷 
M-2317 RS485 통신 방법 
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구분 Menu SubMenu

M-2400. 프린트 설정 

M-2401 프린터 종류
M-2403 누적 계량값 초기화
M-2404 프린트 줄 간격
M-2405 프린트 머릿글
M-2406 프린트 지연 시간
M-2407 계량값에 따른 프린트
M-2408 프린트 상태 설정
M-2409 프린트 횟수 변경 여부

구분 Menu SubMenu

M-2500. 배출 설정 

M-2501 Aout 영점 조정 
M-2502 Aout 스판 조정(Coef.) 
M-2503 Aout 최대무게 설정 
M-2504 Aout 출력표시 설정 
M-2505 배출 동작 모드
M-2506 배출 동작 최대시간
M-2507 배출 속도 설정(%) 
M-2508 배출 최소 속도
M-2509 배출 최대 속도
M-2510 Aout 동작 기준 
M-2511 PID Kp Coef. 
M-2512 PID Ki Coef. 
M-2513 PID Kd Coef. 
M-2514 Aout 반전 출력 
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구분 Menu SubMenu

M-2600. 시스템 설정 

M-2601 필링 밸브 제어
M-2602 필링 최대시간 설정
M-2603 밸브 제어 접점 타입
M-2604 알람 사용
M-2605 알람 발생 -> 시스템 On/Off 
M-2606 kg/Impulse 
M-2607 임펄스 유지시간(ms) 
M-2608 시작 지연시간 설정
M-2609 정지 지연시간 설정
M-2610 호퍼 재투입 대기시간 설정

구분 Menu SubMenu

M-2700. TCP 

네트워크 설정

M-2701 DHCP 사용설정 
M-2702 IP 설정 및 확인 
M-2703 무선네트워크 설정
M-2704 서버/클라이언트 설정 
M-2705 TCP 통신 모드  
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10-6 시스템 
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11 시스템 동작 모드 설명 
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12 Terminal 연결 정보 

12-1 AC Input (  
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12-2 COM1 (D-Sub 9 female ) 

–

RS485 
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12-3 COM2 (D-Sub 9 female ) 
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12-4   (Terminal Block 5  ) 

    Inverter       
.

SPECIFICATIONS
Output Precision Max. Impedance 

V-OUT 0~10V(DC) Over 1/1000 - 
I-OUT 0~24mA Over 1/1000 500  MAX 

I-out Equivalent Circuit V-out Equivalent Circuit
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12-5   /  (D-Sub 25 female ) 
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13 MODBUS-RTU PROTOCOL 

MODBUS-RTU DATA FORMAT 

MODBUS SUPPORTED FUNCTIONS  
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14 부록 

└──┘ └──┘  │ │ │ └──┘
  

M-2301

└──┘ └──┘ └──┘
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└──┘ └──┘  │ │ │ └──┘
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15 에러 메시지 

15-1 시스템 제어 에러 
Error 

 Value Error Description

  
1 2 Loadcell Overload 
2 SP3, SP4    _ SP3 < SP4 
3        
4  
5 32 Impulse Impulse    
6 64 Tolerance Tolerance  SP1(%)      
7 128 -
8 256 - 
9 
10 
11 

(Value) 1(Value)  2(Value) + .... (Value) 

 2 = Bit 2(Overload) 

 64 = Bit 6(Tolerance) 

 1024 = Bit 10( ) 

 1088 = Bit 6(Tolerance) + Bit 10( ) 
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15-2 무게 설정 모드에서 발생할 수 있는 에러 
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15-3 계량 모드에서 발생할 수 있는 에러 
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